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ÚVOD

P edkládaná referen ní p íru ka poskytuje podrobné informace o obsluze i možnostech nastavení
jednotky WE2108. 

P íru ka je dopln na stru ným návodem k použití, koncipovaným pro ty, kte í již zkušenosti s WE2108
nebo obdobnými digitálními jednotkami mají. Zde jsou všechny kroky p i justování a obsluze WE2108 
uvedeny ve form  tabulek a diagram .

Pro p ipojení a kalibraci m žete použít stru ný návod k použití, pro získání podrobn jších informací
pak použijte tuto p íru ku.
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1 Použití v souladu s ur ením
Vážní elektronika WE2108 je ur ena výhradn  k použití jako sou ást neautomatické váhy. Jakékoliv
jiné použití se považuje za použití v rozporu s ur ením.

P i použití v cejchuschopných aplikacích je nutné brát v úvahu právní a bezpe nostní p edpisy zem
použití.

2 P ehled funkcí 
Vážní elektronika WE2108 je m icí zesilova , konstruovaný pro p ipojení k b žným tenzometrickým
sníma m zatížení nebo k tenzometrickým vahám. Signál ze sníma e se zesílí a p evede na digitální,
veškeré další zpracování provádí mikroprocesor v digitální form .

Elektronika a její parametry se nastavují z klávesnice nebo p es rozhraní. K tomu slouží program 
nastavení WE2108Panel, který je stejn  jako tato dokumentace sou ástí CD-ROM HBM s objednacím
íslem 1-WE2108/DOS.

2.1 Bezpe nostní pokyny

P i normálním použití nehrozí ze strany p ístroje žádné nebezpe í, pokud se dodržují pokyny a 
návody pro projektování, montáž, pro provoz v souladu s ur ením a pro údržbu.

Bezpodmíne n  nutné je dodržovat platné p edpisy pro bezpe nost a ochranu zdraví, vztahující
se ke zp sobu použití.

Montáž a uvedení do provozu smí provád t pouze kvalifikovaný pracovník.

P i p ipojování p ívod  dbejte, aby se do p ístroje nedostaly ne istoty ani vlhkost.

P i p ipojování p ívod  u i te nutná opat ení proti vybití elektrostatického náboje, který m že
elektroniku poškodit.

K napájení použijte malé nap tí (10 – 35 V), bezpe n  odd lené od sít  (EN61010).

P i p ipojování p ídavných za ízení musí být dodrženy bezpe nostní podmínky podle EN61010.

P i p ipojování externího ovládání dbejte na maximální dovolenou úrove  nap tí ídicích vstup  a 
výstup  jednotky WE2108.

Zemní vývody napájení, procesních vstup  a výstup , rozhraní a stín ní p ívod  od sníma  jsou
v p ístroji navzájem propojeny. P i rozdílných potenciálech se musí jednotlivé p ístroje vhodným
zp sobem odd lit (nap . optickými leny).

Pro optimální vlastnosti z hlediska EMC je nutné použít pro všechny spoje stín ná vedení. Stín ní
se pak musí oboustrann  plošn  propojit se zemí. 

Fólie p edního panelu je zhotovena z vysoce kvalitního materiálu a poskytuje dlouhodobou
životnost p im enou vn jším podmínkám. Tla ítka se sm jí obsluhovat pouze rukou, v žádném
p ípad  se ke stisku nesm jí používat špi até p edm ty.

2.2 Údržba a išt ní

WE2108 je za ízení bezúdržbové. P i išt ní povrchu sk ín  dbejte na následující:

P ed išt ním p ístroj odpojte od sí ového napájení.

Sk í ist te m kkým, navlh eným (nikoliv mokrým!) had íkem. V žádném p ípad  nepoužívejte
isticí prost edky, obsahující rozpoušt dla nebo abrazivní látky, nebo  by mohlo dojít k poškrábání

popis  na p edním panelu a displeje!
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3 Uvedení do provozu
P ípustné napájecí nap tí WE2108 leží v rozmezí +10…25 Vss a musí být dostate n  vyfiltrováno
(efektivní hodnota po ode tení zbytkového zvln ní > 10 V). 

P i ádném p ipojení stín nými kabely odpovídá WE2108 p íslušným evropským normám.

3.1 Stru ný popis 

3.1.1 Obsah dodávky

Originální balení obsahuje:

Vážní elektroniku WE2108 ve sk íni se ty mi šroubeními PG 

Stru ný návod k p ipojení a kalibraci, v . vrtací šablony pro montáž na ze

2 šrouby se šestihrannou hlavou a hmoždinky pro montáž na ze

Nálepku k zalepení otvoru pro kalibraci a pro proužek pro popis

6 proužk  pro popis kalibra ních dat 

CD-ROM s objednacím íslem 1-WE2108/DOC, který lze objednat jako p íslušenství, obsahuje krom
úplné dokumentace (referen ní p íru ky) p ístroje také program nastavení WE2108Panel. Tento
program pro PC slouží k zobrazení nam ených hodnot a konfiguraci WE2108 p es sériové rozhraní.

3.1.2 Vzhled p ístroje WE2108 

P ední strana WE2108 sestává z následujících prvk :

1. Zobrazovací pole s 5 místným íslicovým displejem a zvláštními symboly.

2. Ovládací tla ítka funkcí vážení a menu. 

3. Skryté tla ítko pro p ístup k menu kalibrace. Tla ítko lze stisknout špi atým p edm tem (po 
odstran ní nálepky). Otvor se po kalibraci musí op t zalepit p iloženou nálepkou nebo v p ípad
cejchuschopných aplikacích kalibra ní zna kou. Za provozu je kalibrace p ístroje zablokována a 
zm nit ji lze pouze po stisku tohoto tla ítka.
Viz také 3.3.5 Pokyny pro dosažení stupn  krytí a 5.7  Oprávn ní p ístupu.

4. Pr hledové okénko k zasunutí popisového štítku 

Na zadní stran  jsou umíst na ty i šroubení PG pro p ipojení p ívod .

5



3.1.3 Ovládací prvky

Každé ze ty  tla ítek má základní funkci pro vážení, tato funkce je na tla ítku zobrazena velkým
symbolem.

Tla ítko  slouží k vynulování zobrazené hodnoty

Tla ítko  je ur ené k tisku zobrazované hodnoty/ nebo k suma ním funkcím 

Tla ítkem  se p epíná mezi zobrazením brutto a netto

Tla ítko  táruje a p epíná zobrazení netto 

Popis nad klávesami se vztahuje k druhé funkci, aktivní p i zadávání parametr  (v menu). 

Aktivace funkcí MENU: sou asný stisk tla ítek ENTER + UP

(po ítací váha): sou asný stisk tla ítek CE + NEXT

Skryté tla ítko pro p ístup ke kalibra nímu menu (viz 3.1.2). 

3.1.4 Displej 

Displej je složen z t chto prvk :

 5 místný íslicový displej s desetinnými te kami pro zobrazení údaje hmotnosti a 
postupu v menu p i zadávání parametr .

Symbol  „baterie“: Zobrazí se p i nedostate ujícím nízkém napájecím nap tí.

Symboly  a : Význam závisí na typu váhy: 
Jednorozsahová váha: Symbol zobrazuje p ekro ení nastavené meze 1, p íp. 2 
Dvourozsahová váha: Symbol zobrazuje práv  platný rozsah.
B hem nastavování parametr  mají symboly další zvláštní významy (viz kapitola 4.1.1) 

Symbol  : Pouze pro filtr 8 (viz. 6.1.2 „Speciální filtr pro vážení zví at“).

Symbol  : zobrazuje se p i hodnot  netto (sou asn  s ).

Symbol   („p esná nula“): Zobrazuje se, když m ená hodnota leží v rozmezí ± ¼ d. 

Symbol  : Zobrazuje se p i indikaci hodnoty netto. 

Symbol  (p ednastavená tára): Zobrazuje se v p ípad , že se používá uložená ru ní tára. 

Symboly , , ,  : Ozna ují platnou jednotku m ení.
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7

3.2 Konektory 

K p ipojení sníma e a veškerých ídicích a napájecích vedení jsou ur eny šroubovací svorky uvnit
sk ín  p ístroje. Svorky jsou vybaveny ochrannou drát , zejména pro vývody sníma e doporu ujeme 
na jednotlivé žíly použít návle né koncovky. 

Jednotlivé svorky jsou na plošné, spoji ozna eny krátkým textem nebo íslem. 

Upozorn ní: Všechny zemnicí svorky jsou na plošném spoji propojeny! 

P ívod pro sníma

 1. Vývod sníma e / Sense + 

 2.  Vývod sníma e / Sense – 

 3. M icí signál / Signal + 

 4. M icí signál / Signal – 

 5. Napájení mostu / Excitation + 

 6. Napájení mostu / Excitation – 

 Pout3 Nepoužito 

 GND Zem 

 Pout2 limitní výstup 2 

 GND Zem 

 Pout1 limitní výstup 1 

 GND Zem 

 +DC Napájecí nap tí

 GND Zem 

 Pin 1 ídicí vstup 1 

 GND Zem 

 Pin 2 ídicí vstup 2 

 GND Zem 

 GND Zem 

 Ta TxD Výstup dat pro externí p ístroj 

 Tb DTR Data Terminal Ready 

 Ra RxD Vstup dat z externího p ístroje 

 Rb Nepoužito 

 GND Zem 

Obrázek 3-1: Poloha svorek (otev ená sk í , pohled zezadu) 

3.2.1 Kabelové p ívody 

K ut sn nému p ipojení vodi  jsou na zadní stran  sk ín ty i šroubení PG. Ty dovolují p ipojení 
vedení kruhového pr ezu s pr m rem od 5 mm do 7 mm. Šroubení PG slouží jako t sn ní a pro 
odleh ení tahu. Z toho d vodu se stín ní kabel  nep ipojuje (jako u ostatních p ístroj  HBM) ke 
šroubení PG, ale do p ipojovacího t menu p ed svorkovnicemi. Tento zp sob je z hlediska EMC 
velmi d ležitý. 

Minimalizaci problém  s EMC p isp je zkrácení volných konc  žil bez stín ní na co nejkratší délku. 
Sou asn  nedopus te zk ížené propojení, nap . vodi  rozhraní a spínacího vstupu, a použijte 
odd lená vedení v po adí podle uspo ádání svorek. Pro napájení a spínací vstupy lze použít spole né
vedení.



3.2.3 P ipojení sníma  zatížení

1. Odstra te cca 20 mm vn jšího plášt  kabelu. 

2. Stínicí opletení zkra te na 5 mm a p ehn te zp t.

3. Odstra te p ípadný vnit ní pláš .

4. Odizolujte 5 mm od konce žil. 

5. Kabel provlékn te šroubením PG. 

6. Kabel vsu te pod p ipojovací t men a ten p išroubujte, aby se s ním propojilo odizolované stín ní.

7. P ipojte žíly kabelu. 

3.2.3 P ipojení sníma  zatížení

Svorka Ozna ení na pl. spoji Funkce

1 1. Vývod sníma e / Sense + 

2 -- Vývod sníma e / Sense – 

3 -- M icí signál / Signal + 

4 -- M icí signál / Signal – 

5 -- Napájení mostu / Excitation + 

6 6. Napájení mostu / Excitation – 

3.2.4 ídicí výstupy

Svorka Ozna ení na pl. spoji Funkce P íklad propojení

7 Pout3 Nepoužito

8 GND Zem

9 Pout2 ídicí výstup 2 1)

10 GND Zem

11 Pout1 ídicí výstup 1 1)

12 GND Zem
1) Otev ený kolektor proti zemi, (vn jší) Umax = 45 V, Imax = 200 mA typ. (elektronicky jišt no).
V p ípad  p ipojení induktivních len  (nap . relé) se musí paraleln  k cívce p ipojit ochranná dioda. 

3.2.5 Napájení WE2108

Svorka Ozna ení na pl. spoji Funkce Poznámka

13 +DC Napájecí nap tí + 10 – 35 Vss
2)

14 GND Zem
2) Napájecí nap tí musí být dostate n vyhlazeno (efektivní hodnota po ode tení zbytkového zvln ní
> 10 V). 
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3.2.6 ídicí vstupy

Svorka Ozna ení na pl. spoji Funkce P íklad propojení

15 Pin 1 3) ídicí vstup 1 

16 GND Zem

17 Pin 2 3) ídicí vstup 2 

18 GND Zem
3) Ovládání sepnutím proti zemi, max. nap tí 35 V. 

3.2.7 Rozhraní RS-232

Svorka Ozna ení na pl. spoji Funkce Standardní zapojení externího
p ístroje

RS232 DB25 RS232 DB9

19 GND Zem Pin 7 Pin 5 

20 Ta TxD Výstup dat pro
externí p ístroj (TxD)

RxD, pin 3 RxD, pin 2 

21 Tb DTR nezapojovat !!! 

22 Ra RxD Vstup dat z externího 
p ístroje (RxD) 

TxD, pin 2 TxD, pin 3 

23 Rb nezapojovat !!!

24 GND Zem

Pro komunikaci s externím p ístrojem musí být jeho 
vedení TxD propojeno s RxD p ístroje WE2108 a
obrácen .

3.2.8 Poznámky

Vztažné zem  všech vstup  a výstup  jsou stejn  jako stín ní kabel  galvanicky spojeny se
záporným pólem napájení! Kovový pláš  WE2108M /WE2108S není propojený s touto zemí. Pro 
kompenzaci rozdílu potenciálu mezi záporným pólem napájení a kovovým plášt m je zapojen
kompenza ní kondenzátor. Potenciálové nap tí na kondenzátoru nesmí p ekro it 35V. 

K WE2108 lze p ipojit až ty i sníma e á 350 Ohm (zatížení  87 Ohm). K propojení jednotlivých
vedení nebo pro vyrovnání roh  vah s více sníma i nabízí HBM propojovací sk í ku typu VKK… . 

K p ipojení sníma  zatížení používejte zásadn  pouze vysoce kvalitní, ohebné stín né kabely. HBM 
doporu uje použití t chto kabel  pro všechny p ípoje k WE2108. Pro ádné p ipojení z hlediska EMC 
(EMC = elektromagnetická kompatibilita) se musí stín ní všech kabel  nízkoohmov  p ipojit k zemi 
p ístroje. K tomu je t eba stín ní na asi 5 mm odizolovat a vodi  upevnit s odleh ením v tahu. 

Elektrická a magnetická pole zp sobují asto vazbu rušivých nap tí na m icí obvod. Používejte proto 
pouze stín né, nízkokapacitní m icí kabely (m icí kabely HBM tyto podmínky spl ují). M icí kabel
nepokládejte paraleln se silovými ani ovládacími rozvody. Pokud to není možné, m icí kabel chra te
(nap . pancé ovou ocelovou trubkou). Vyhn te se rozptylovým polím transformátor , motor  a ochran.

Elektronika WE2108 je koncipována pro šestivodi ové p ipojení sníma zatížení. V p ípad
ty vodi ového p ipojení se kabelovými m stky spojí svorky 1 s 5 a 2 s 6. P i chybném propojení nebo

otev ených vedeních sníma  (svorky 1 a 2) se na displeji zobrazí hláška .
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3.3 Montáž 

3.3.1 Montáž na st nu

Konstrukce sk ín  WE2108 umož uje nást nnou montáž se skrytými upev ovacími prvky. K tomu se
smontovaný p ístroj nasadí a zaklapne podle obrázku 3-2. Protože p itom nejsou šrouby ve st n
vid t, jsou na montážní noze sk ín  vodicí zkosení, která dovolují hmatem ur it polohu šroub .

Postup úkon :

1. Sk í  nasadit ke st n  v i šroub m pon kud p esazen  (20 mm doprava).

2. Pohybujte sk íní nahoru a dol  za sou asného lehkého tlaku doleva, abyste ur ili polohu prvního
šroubu.

3. Sk í  posu te asi o 5 mm doleva.

4. Za sou asného lehkého tlaku doleva spus te pravou stranu sk ín  dol , abyste mohli ur it polohu
druhého šroubu.

5. Sk í  posu te o dalších 10 mm doleva.

6. Levou stranu sk ín  pus te doleva, až šroub slyšiteln  zaklapne.

levá    pravá    levá + pravá

Obrázek 3-2

Zapot ebí jsou dva šrouby (se šestihrannou hlavou, sou ást dodávky) navzájem ve vzdálenosti 85 mm 
(viz p iložená vrtací šablona). P i tomto zp sobu montáže je sk í  zajišt na zaklapnutím na šrouby, 
což je dostate né zajišt ní proti b žn  p sobícím silám. P edpokladem je použití šroub  t chto typ :

Šrouby s válcovou hlavou, d ík bez závitu o pr m ru 4 mm.

Šrouby se šestihrannou hlavou, pr m r pod hlavou max. 3,5 mm. Pro montáž do hmoždinek jsou
vhodné šrouby pro upínací desky 4,0 × 50 mm, jejichž závit kon í cca 10 mm pod hlavou šroubu.

Dbejte na správný odstup hlav šroub  od zdi, na p iložené vrtací šablon  je znázorn n.
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3.3.2 Montáž na stojan 

Pro voln  stojící váhu se nabízí montáž na stojan. Pro upevn ní WE2108 musí být stojan zakon en
deskou se ty mi otvory podle obrázku 3-3. P i vhodné konstrukci je možné vést kabely skryt
vnit kem stojanu. Lepší stability se dosáhne, pokud se deska vejde do prostoru mezi gumovými
nožkami, pop ípad  nožky demontujte. 

Otvor pro kabeláž

Obrázek 3-3

P i montáži se postupuje v n kolika krocích:

1. Po povolení dvou šroub  sejm te ze zadní st ny p ístroje montážní nožky. 

2. Montážní nožky upevn te na desku stojanu ty mi šrouby M4.

3. P ívody protáhn te šroubením PG a p ipojte k elektronice.

4. Ob  poloviny sk ín  spojte a upevn te dv ma šrouby. Propojovací vodi e p itom ješt
povytáhn te ze šroubení PG. 

5. Složenou sk í  upevn te dv ma šrouby na montážní nohu. P ívody p ípadn  protáhn te vnit kem
stojanu.

3.3.3 Použití v provedení stolního p ístroje

K postavení na vodorovné plochy je WE2108 vybavena ty mi gumovými nožkami. Ty zaru ují
bezpe nou polohu a zabra ují sklouznutí p i stisku tla ítek. Krom  toho je možná montáž obdobná
upevn ní na st nu. Pokud je montážní plocha p ístupná navíc i zespodu, lze použít i otvory pro 
montáž na stojan. V p ípad , že gumové nožky z stanou na p ístroji, dbejte, aby p i montáži nebyly
p ílišným utažením trvale deformovány.

Pro náklon ovládací plochy k uživateli se montážní nožka montuje obloukovou ástí nahoru.

3.3.4 Zape et ní / cejchování 

Vážní elektroniku je nutné popsat a zape etit podle použité aplikace. Pro použití jako neautomatická
váha t ídy III a IIII jsou p iloženy proužky pro popis.

Na proužku musí být v popisu uvedeny alespo  tyto údaje: 

Max Maximální zatížení váhy 
Min Nejmenší zatížení
e Ov ovací dílek 
Typ Název, typ váhy
S.N. Výrobní íslo konkrétního výrobku

Cejchuschopné váhy musí být ocejchovány pov eným orgánem podle p íslušných zákon . Tento 
orgán váhu zape etí a ozna í odpovídajícími pe et mi a cejchovními zna kami v souladu se 
schválením.

11



12

3.3.5 Poznámky k dosažení stupn  krytí 

Dbejte na skute nost, že stupn  krytí lze dosáhnout pouze, když: 

je na p edním panelu otvor kalibra ního tla ítka a štítku pro popis uzav en (kalibra ní zna kou
nebo p iloženou nálepkou). 

jsou všechna šroubení PG ádn  dotažena a jako p ívody jsou použity kabely kruhového 
pr ezu s vhodným pr m rem.

jsou nepoužitá šroubení PG uzav ena p iloženou záslepkou. 

jsou ob  poloviny sk ín ádn  smontovány. 

3.4 Stru ný návod 

3.4.1 Zapnutí a vypnutí 

P ístroj je zapnut p ipojením napájecího nap tí.

P i vypínání postupujte takto: 

                                              

stisknout sou asn !

                                                                 

                                         

 Vypnutý p ístroj Znovu zapnutí je možné libovolným tla ítkem

Hlavní menu 

V menu lze mimo jiné aktivovat funkci Auto-Off. Ta vypne jednotku WE2108 automaticky po uplynutí 
p edem nastavené doby, po kterou nebyla váha zatížena. 

3.4.2 Nulování ( )

Stiskem tla ítka  p i nezatížené váze se zbytková hodnota hmotnosti nastaví na nulu. Tím lze 
korigovat malé chyby, zp sobené nap íklad zne išt ním vážní plošiny. Toto nulování je podle vážních 
norem p ípustné pouze v omezeném rozsahu a jinde než v tomto rozsahu je WE2108 neprovede. 
K ode tení v tších hmotností (nap . zásobník ) použijte funkci tárování. 

3.4.3 Tárování ( )

Po stisku tla ítka  se aktuální hodnota brutto uloží do pam ti a od dalších hodnot hmotnosti se 
ode ítá. Hned po tárování je tedy na displeji zobrazená hodnota (hodnota netto) nulová. Hodnotu táry 
lze ode íst v menu  v . V souladu s OIML je tárování možné pouze p i hodnot
brutto > 0. 



3.4.4 Brutto/netto ( )

Každým stiskem tla ítka  p epnete zobrazení mezi zobrazením hodnoty brutto a netto. P i
p epnutí na hodnotu netto se op t použije poslední platná hodnota táry (výjimka viz „Ru ní tára“). 
P epnutí na netto je možné pouze v p ípad , že p edtím byla tára zadána.

3.4.5 Tisk ( )

Stiskem tla ítka  lze na p ipojené tiskárn  vytisknout hodnotu hmotnosti zobrazenou na displeji.
Tiskne se ovšem teprve ustálená hodnota („uklidn ní“). Z menu parametr  lze p edem vybrat r zné
formáty (nap . hmotnost s údajem asu nebo s uživatelsky nastavitelným textem. Dále je tla ítko
možno použít pro ízení suma ních funkcí.

Pokyn: Údaj se nevytiskne, pokud není zvolen formát tisku nebo je rozhraní obsazeno jinou funkcí. Viz 
kap. 4.1.3, menu parametr .

3.4.6 Ru ní tára 

P i aktivované funkci „Ru ní tára“ se hodnota netto získá ode tením pevné hodnoty táry. Tato pevná 
hodnota se stejn  jako volba zapnutí a vypnutí funkce ru ní tára ZAP/VYP zadává v menu parametr .
Nadále je ale možné tla ítkem táry (  ) použít k tárování aktuální hodnotu. Takto zadaná hodnota
se po p epnutí na zobrazení hodnoty brutto ztratí, následné p epnutí na netto hodnotu tla ítkem
znovu použije hodnotu ru ní táry. 

Symbol  na displeji upozor uje, že hodnota netto byla získána na základ  ru ní táry. Po tárování 
tla ítkem  zhasne.

3.4.7 Podsv tlení displeje 

Podsv tlení displeje z kapalných krystal  použijte tento postup:

Vážení

    ZAP/VYP Podsv tlení displeje

3.4.8 Vn jší ovládací prvky

Podle konfigurace váhy lze funkce p epínání brutto/netto, tárování a tisk ovládat externími spína i
(nap . pro ovládání z vozidla). P i azení požadovaných funkcí se nastavuje v menu parametr
(viz  6.3). 
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3.4.9 Po ítací váha ( )

P i použití jako po ítací váha (p i vážení velkého množství díl  o stejné hmotnosti) se místo hmotnosti
zobrazuje po et díl  vložených na váhu. Tato funkce není cejchuschopná a použít ji lze teprve po 
odpovídajícím nastavení v menu parametr .

1. (Dopln k): Vložení zásobníku na váhu a jeho vytárování 

2. Vložení referen ního po tu díl .Tento po et se zadá, resp. zm ní v menu parametr . Následn
aktivujte tyto funkce:

 Vážení 

Funkci po ítání lze kdykoliv ukon it a 
p epnout zp t na indikaci hmotnosti.

Pro ozna ení aktivní po ítací funkce se
v klidovém stavu zobrazuje nalevo od po tu
kus  písmeno „c“
(neplatí pro p timístné zobrazení).

3. P i vložení jiného množství se nyní zobrazí nový po et kus . V závislosti na mezích p esnosti váhy 
a rozptylu hmotností  jednotlivých kus  (nap . p i po ítání ovoce) se skute ný po et m že od 
zobrazeného lišit. 

3.4.10 Nastavení parametr

Sou asným stiskem tla ítek ENTER +  UP vstoupíte do menu parametr  (MENU) p ístroje WE2108.
V n m m žete nastavit funkce p ístroje, mezní hodnoty, tiskové protokoly apod. a také váhu 
zkalibrovat. Krom  toho je v n m možné také ru ní vypnutí p ístroje.

Vysv tlení struktury menu a podrobný popis všech parametr  je uveden v kapitole 4.1. 

Pokyn:

V tšinu parametr  je možné zadávat i p es rozhraní RS-232. CD-ROM s obj. . 1-WE2108/DOC, který
lze objednat jako dopln k, obsahuje krom  úplné dokumentace (referen ní p íru ky) k p ístroji také
instala ní program WE2108Panel. Tento program slouží k zobrazení m ených hodnot a nastavení
konfigurace WE2108 sériovým rozhraním.

3.4.11 Indikace chyb

Dovolený rozsah indikace závisí na jmenovité váživosti a nastaveném druhu provozu (vážní norm ).
P i p ekro ení rozsahu se rozsvítí p t horních, p i jeho nedosažení pak p t spodních segment
displeje.

Ostatní chyby se indikují dvoumístným chybovým kódem (zobrazí se nap . ). Za normálního
provozu by se takové indikace objevovat nem ly, jejich odstran ní viz kap. 7. 

3.4.12 Stav uklidn ní

Funkce nulování, tárování a tisku lze provést pouze v p ípad , že je údaj na displeji stabilní. Tento
stav se ozna uje jako stav uklidn ní a indikován je rozsvícením indikace jednotky hmotnosti. 
Podmínkou pro uklidn ní je, že hodnota se za jednu sekundu zm ní o hodnota menší, než je ur eno
v menu parametr . U pohybujících se zát ží (v trem apod.) se za ur itých okolností stavu uklidn ní
dosáhnout nedá. V takovém p ípad  se musí v parametrech nastavit filtr s vyšším tlumením nebo
zmenšit rozlišení.
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3.5 Kalibrace váhy

P ed po áte ním uvedením do provozu se musí WE2108 p izp sobit p ipojené váze alespo  v t chto
nastaveních:
Submenu Parametr Význam

Func unit Zobrazovaná jednotka

Func Point Po et desetinných míst na displeji

Func rES-1 Velikost dílku

Func CAP-1 Jmenovitý rozsah váhy 

CAL Lin Linearizace charakteristiky (0 = vypnuto)

CAL CAL-0 Automatické zjišt ní po áte ního zatížení

CAL LOAd1 Zadání kalibra ní hmotnosti (pokud se liší od hodnoty jmenovité) 

CAL CAL-1 Automatické m ení p i vložené kalibra ní zát ži

( Func ) ….. Rozší ené nastavení dob hu nuly, filtrování atd. (dopl kov )

( Func ) LocPA Zabezpe ení kalibra ních dat p ed neoprávn nou zm nou (dopl kov )

Kalibrace slouží k p izp sobení elektroniky váhy skute ným výstupním signál m tenzometrického
sníma e (sníma ) p i po áte ním zatížení. Zpravidla je nutné etalonové závaží, alternativn  je 
možné i zadávání m ených hodnot, pokud jsou známé.

P i aktivní linearizaci („Lin“ > 0) se musí p iložit další etalonové závaží a nastavit parametry LOAd2, 
CAL-2, LOAd3 a CAL-3. 

P i nastavování m žete postupovat podle popisu menu ( ást 4.1). 

3.6 Pokyny k p izp sobení elektroniky sníma i

3.6.1 Po et dílk

P i konfigurování váhy v menu parametr  nastavíte jmenovitou váživost (hodnotu zobrazenou p i
maximálním zatížení) a velikost dílku váhy. Po et dílk  je podílem t chto dvou hodnot a nelze jej proto 
nastavit samostatn . Dbejte na to, aby po et dílk  nebyl vyšší, než p ipouští ov ení váhy. 

3.6.2 Napájecí nap tí a m icí signál 

WE2108 pracuje s napájecím nap tí 6,5 V, na sníma ích m že být nap tí nižší vlivem ztrát v kabelu a 
na p ípadném Zenerov  p echodu. Rozsah výstupního nap tí sníma e (sníma ) musí ležet
v rozmezí 0,2 mV/V až 2,7 mV/V. 

3.6.3 Po áte ní zatížení a jmenovitá váživost 

P ístroj se po áte nímu zatížení a p ípadném áste ném zatížení (uživatelská charakteristika)
sníma e p izp sobí p i kalibraci v menu parametr . Vnit n  zpracovává WE2108 m enou hodnotu
s vyšší p esností, než vyžaduje zobrazení. V cejchuschopných aplikacích se musí brát v úvahu 
minimální citlivost 1 µV/cejchovaný dílek stupnice. Extrémní hodnoty po áte ního zatížení a 
áste ného zatížení mohou vést k charakteristice, kdy tato hodnota dosažena nebude. Na to je nutné 

brát z etel p i koncipování váhy. Pro kontrolu lze použít následující vzorec: 

Citlivost [µV/e] = 1000 * napájecí nap tí [V] * jmenovitá citlivost sníma e [mV/V] * jmenovitá váživost / 
/ (jmenovité zatížení sníma e * po et cejchovaných dílk )

P íklad: Napájecí nap tí 6,5 V, sníma  100 kg, 2 mV/V, váha 60 kg se 6 000 d 

 Citlivost 1000 * 6,5 V * 2 mV/V * 60 kg / (100 kg * 6 000) = 1,3 µV/e

P i použití v necejchovaných aplikacích lze volit rozlišení a zatížení sníma e libovoln . Dbejte p itom
ovšem na skute nost, že menší citlivost má za následek v tší neklid a drift m ené hodnoty.

P i kalibrování se na displeji WE2108 zobrazuje výstupní signál sníma e v mV/V, podle n j lze tedy 
usuzovat na využití kapacity sníma e.
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4. Obsluha 
Veškeré funkce p ístroje lze ovládat jedním nebo více zp soby:

Z ovládacího panelu ty mi tla ítky s nízkým zdvihem,

dv ma programovatelnými spínacími vstupy a 

externím po íta em p ipojeným k sériovému rozhraní.

Z klávesnice se p ímo ídí základní funkce vážení (brutto/netto , tárování , vyrovnání nuly  a 

tisk ). Pro kalibraci a nastavení p ístroje se musí vyvolat menu. B hem zadávání parametr  až do 
opušt ní menu je vážení pozastaveno. V p ípad ízení z po íta e probíhá m ení zpravidla dál bez 
p erušení. Výjimkou jsou zákmity po p epnutí filtrace a ukládání do pam ti EEPROM, která je 
nezávislá na napájení.

P i zapnutí p ístroje nejprve elektronika rozsvítí na asi 2 s všechny segmenty displeje (pouze p i
cejchuschopné aplikaci). Pak následuje zobrazení kalibra ního íta e (check counter). V té dob
prob hne také automatické vyrovnání nuly, pokud je zapnuté.

Pokyn: WE2108 nezkoumá, zda jsou jednotlivá nastavení podle OIML p ípustná!

4.1 Ovládání z menu 

4.1.1 P ehled

Sou asným stiskem tla ítek ENTER + UP vstoupíte do menu parametr  WE2108 ( MENU ). V n m je 
možné nastavovat funkce p ístroje, mezní hodnoty, tiskové protokoly atd. a kalibrovat váhu. Pro lepší
p ehlednost jsou menu uspo ádána do n kolika submenu, která se dají vyvolat z hlavního menu. To 
krom  funkce „Power Off “ (Ru ní vypínání, viz 3.4.1) a funkce tisku parametr  (pouze p i aktivním
tiskovém rozhraní). Ur ité parametry nejsou dostupné ve všech režimech provozu, v n kterých lze 
jejich hodnotu pouze íst. U cejchuschopných za ízení se pro kalibraci musí stisknout zakryté tla ítko,
p ístupné teprve po odstran ní kalibra ní zna ky.

Hlavní menu parametr se skládá z následujících položek:
Položka hlavního menu 

InFO Submenu Info

tArE Hodnota ru ní táry 

SEtPt Submenu mezních hodnot

ioSEt Submenu nastavení p ístroje

Print Submenu tisku

FiL Submenu filtru

Func Submenu funkcí vážení a jmenovitých hodnot

CAL Submenu kalibrace

Fakt Submenu továrního nastavení

PrtPA Vytišt ní nastavení p ístroje

tESt Submenu testovacích funkcí

Count Zadání referen ního po tu kus

Add Suma ní funkce 

Light Podsv tlení displeje

-OFF- Vypnutí p ístroje
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Princip nastavování parametr  je v zásad  tento: 

1. Aktivujte funkce (hlavního)  MENU  sou asným stiskem tla ítek  ENTER  a  UP . V hlavním menu 
si vyberete ur ité submenu.

2. Vybrané submenu se volí tla ítky  NEXT , p íp.  UP a na displeji se zobrazí jako krátký text. Vlevo
na displeji se zobrazuje malá , která p ipomíná, že se stále nacházíte v hlavním menu.

3. Tla ítkem  ENTER  vstoupíte do zvoleného submenu. Požadovaný parametr zvolíte tla ítky  NEXT,
p íp.  UP  a na displeji se zobrazí ve form  krátkého textu. Malá , která se na displeji zobrazuje
vlevo, p ipomíná, že se pohybujete v submenu. Stiskem CE se vrátíte zp t do hlavního menu.

4. Dalším stiskem tla ítka  ENTER  se zobrazí aktuální hodnota parametru. Symboly  a  se 
zobrazují sou asn .

5. Jestliže hodnotu parametru m nit nechcete, vrátíte se stiskem CE zp t do submenu. Hodnotu
zm níte stiskem  UP . Pravá íslice za ne blikat s kmito tem 1 Hz.

6. Blikající íslici zm níte stiskem tla ítka  UP . V p ípad  vícemístných parametr se k vyššímu
místu p esunete stiskem  NEXT , vlastní hodnotu místa pak zm níte op t tla ítkem  UP .

7. Aby zadaná hodnota za ala platit jako nové nastavení parametru, stiskn te tla ítko  ENTER .
Tla ítkem  CE  se zadaná hodnota zruší a obnoví se platnost p vodní hodnoty. V obou 
p ípadech se zobrazení vrátí k názv m parametr . P i zm n  dalších parametr  postupujte podle
bodu 3. 

8. Po zadání všech parametr  stiskn te dvakrát  tla ítko  CE  , tím se vrátíte do režimu vážení.

P ehled struktury menu 

                         Režim vážení

                        Nastavovaná íslice bliká 

     P íklad:

mezních hodnot 

Storno

Hlavní menu Submenu Zm na parametr
s jednotlivými

parametry
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4.1.2 P íklad: Nastavení parametru „CAP1“ 

Režim vážení

       Hlavní menu Submenu Zm na parametr

V tšina parametr  je dostupná v popsané struktu e hlavního menu a submenu. Výjimkou jsou
následující funkce: 

Funkce Vypnutí a Tisk parametr  se spoušt jí p ímo z hlavního menu.

Funkce Tára, Podsv tlení a Po ítání jsou dostupné bez menu.

4.1.3 Úplná struktura menu 

InFO Submenu „Informace“

Parametr Význam Rozsah hodnot Poznámka

CHEC íta  kalibrací 0 … 99999 Pouze zobrazení

tArE Aktuální hodnota táry 0 … 99999 Zobrazení aktuální hodnoty táry.
Zm na pod „P_tAr“

S_VEr Verze programu Pouze zobrazení

Fnb Výrobní íslo Pouze zobrazení

Err Poslední zobrazený kód chyby 0 … 99 Pouze zobrazení

OV_Ld íta  p etížení váhy (130%
MAX)

0 … 99999 Pouze zobrazení

P_tAr Ru ní tára 0 … 99999 Zobrazí se pouze p i aktivované 
funkci ru ní táry (menu Func) 
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SetPt Submenu „Mezní hodnoty“

Parametr Význam Rozsah hodnot Poznámka

P1_Fu Funkce mezní hodnoty 1 0: vypnuto

1: Mezní h. vztažena k brutto 

2: Mezní h. vztažena k netto 

P1_Lo Logický výstup mezní hodnoty
1

0: aktivní = otev ený

1: aktivní = zem 

P1_On Hodnota sepnutí 1

P1_OF Hodnota rozepnutí 1 pro nastavení hystereze

P2_Fu Funkce mezní hodnoty 2 0: vypnuto

1: Mezní h. vztažena k brutto 

2: Mezní h. vztažena k netto 

P2_Lo Logický výstup mezní hodnoty
2

0: aktivní = otev ený

1: aktivní = zem 

P2_On Hodnota sepnutí 2

P2_OF Hodnota rozepnutí 2 pro nastavení hystereze

IOSEt Submenu „Nastavení p ístroje“

Parametr Význam Rozsah hodnot Poznámka

OFF_t Doba aut. vypnutí (pouze p i
nezatížené váze) 

0: neaktivní 

1 … 99 Doba OFF_t * 20 s 

Fin 1 Funkce spínacího vstupu 1 0: bez funkce 

1: TAR 

2: DRU 

3: B/N 

4: TAR/Brutto st ídav

pouze pokud není vstup obsazen 
zvláštní funkcí (viz InP_F v menu 
Func).

Fin 2 Funkce spínacího vstupu 1 0: bez funkce 

1: TAR 

2: DRU 

3: B/N 

pouze pokud není vstup obsazen 
zvláštní funkcí (viz F_InP v menu 
Func)

bAUd Rychlost sériového rozhraní 0: 1200

1: 2400 

2: 4800 

3: 9600 Baud s 8N1 

4: 1200 

5: 2400 

6: 4800 

7: 9600 Baud s 8E1 

8 dat. bit , bez parity, 1 stopbit 

8 dat. bit , sudá parita, 1 stopbit 

F_ser Funkce sériového rozhraní 0: vypnuto

1: Tlak 

2: P ipojení po íta e

3: Sér. zobrazení (autom.
výstup)

St_Ch Startovací znak Sada ASCII 00  bez startovacího znaku 

E_Ch1 Koncový znak 1 Sada ASCII 

E_Ch1F Koncový znak 2 Sada ASCII 

19



Print Submenu „Tisk“
zobrazí se pouze v p ípad ,že je rozhraní nastaveno na tisk (F_ser = 1 v menu IOSEt)

Parametr Význam Rozsah hodnot Poznámka

F_Prt Funkce tisku 0: Vypnuto

1 … 9: Protokol tisku

viz kapitola „Tisk“

SPACE Po et prázdných sloupc  p ed
každým ádkem tisku 

LnEF1 Po et prázdných ádk  p ed
ádky tisku 

LnEF2 Po et prázdných ádk  za 
ádky tisku 

A_nb íslo položky zboží 0 … 99999 0: Položka zboží se netiskne 

hour Hodiny as se použije pouze pro tisk 

min Minuty

dAY Den Datum se použije pouze pro tisk 

Mon M síc

YEAr Rok

FiL Submenu „Nastavení filtru“

Parametr Význam Rozsah hodnot Poznámka

F_Fil Digitální filtr 0: 13,0 Hz 

1: 12,5 Hz

2: 11,2 Hz

3: 7,5 Hz

4: 3,0 Hz

5: 2,5 Hz

6: 2,0 Hz

7: 1,0 Hz

8:  Speciální filtr pro zví ecí
váhu

3 dB – kmito tová mez bez 
dodate né tvorby pr m ru

Icr Tvorba st ední hodnoty 0 … 99 Vytvo ené hodnoty se p edávají
s nezm n nou etností (klouzavý 
pr m r)
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Func Submenu „Funkce vážení“
(Pouze s oprávn ním k p ístupu!)

Parametr Význam Rozsah hodnot Poznámka

LocPA Ochrana cejchovních
parametr

0: P ístup dovolen 

1: P ístup blokován1)

1) P ístup je možný po stisku 
zakrytého tla ítka

F_tAr Funkce tárování 0: Normální

1: Ru ní tára 

unit Jednotka hmotnosti 0: bez jednotky

1: g 

2: kg 

3: t 

4: lb 

AutoZ Nulovaní po zapnutí p ístroje 0: Vypnuto

1: ± 2%

2: ± 5%

3: ± 10%

4: ± 20%

5: ± 50%

6: - 5% … +15% 

7: - 2% … +18% 

ze jmenovité hodnoty

ZtrAC Automatický dob h nuly 0: Vypnuto

1: 0,5 d

2: 1 d

3: 2 d

 /s 

StiLL Kontrola klidového stavu 0…29 pro filtr 8 pouze 0…9

F-InP Zvláštní funkce spínacích 
vstup

F_InP
0

1

2

3

4

5

6

PIN1
Fin1

tilt

Fin1

tilt

Fin1

tilt

Fin1

PIN2
Fin2

Fin2

PaSP

PaSP

tilt

lock

lock

PaSP = Zam ení všech cejchovacích 
parametr  spínacím vstupem 2 (nap .
zamykatelným spína em)

lock= uzamknutí klávesnice spínacím 
vstupem 2 

Fin1/2 = Nastavení shodné 
s menu IOSEt 

Alt Korekce tíhového zrychlení
Nadmo ská výška

0: P edkalibrace

1 … 99 (× 100 m)

Relevantní pro kalibrace po zm n
stanovišt  (viz kapitola )

Lat Tíhové zrychlení
Stupe  zemské ší ky

0: P edkalibrace

1 … 99 

Relevantní pro kalibrace po zm n
stanovišt  (viz kapitola )

trAdE Režim cejchování / vážní 
norma

0: Pr myslové použití

1: OIML: 100e … 6000e

2: NTEP: 100e … 6000e

Point Po et desetinných míst 0 … 4 

tYPE Typ váhy 0: Po ítací váha 

1: Jeden rozsah

2: Dva rozsahy

3: Dvojí d lení

rES 1 Velikost dílku 1 v d 01 … 99 

CAP 1 Váživost rozsahu 1 100 … 99999 pro jednorozsahové váhy

rES 2 Velikost dílku 2 v d 01 … 99 

CAP 2 Váživost rozsahu 2 100 … 99999 pro dvourozsahové váhy/váhy váha
s dvojím d lením
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Cal Submenu „Kalibrace“
(Pouze s oprávn ním k p ístupu!)

Hodnoty lze m nit ru n  nebo je stiskem  ENTER  automaticky zm it.

Parametr Význam Rozsah hodnot Poznámka

Lin Linearizace 0: Vypnuto (2 body)

1: Polynom (3 body)

2: Polynom (4 body)

0: Kalibrace áste ným zatížením je 
možná

CAL-0 Vnit ní hodnota, nezatížený
stav

- 20000 … 20000 (= 2 mV/V) Voliteln  zadání nebo automatické 
zm ení

LOAd1 Zobrazení p i hmotnosti 1 0 … 99999 Nap . polovina jmenovité váživosti p i
3-bodové kalibraci

CAL-1 Vnit ní hodnota p i zatížení 1 - 20000 … 20000 (= 2 mV/V) Voliteln  zadání nebo automatické 
zm ení

LOAd2 Zobrazení p i hmotnosti 2 0 … 99999 Blokováno p i Lin = 0 

CAL-2 Vnit ní hodnota p i zatížení 2 - 20000 … 20000 (= 2 mV/V) Blokováno p i Lin = 0 

LOAd3 Zobrazení p i hmotnosti 3 0 … 99999 Blokováno p i Lin = 0 nebo 1 

CAL-3 Vnit ní hodnota p i zatížení 3 - 20000 … 20000 (= 2 mv/V) Blokováno p i Lin = 0 nebo 1 

FACt Tovární nastavení

Parametr Význam Rozsah hodnot Poznámka

dEFLt Obnovení nastavení na tovární 
hodnoty

-- Kalibrace váhy se vymaže, tzn. 
WE2108 se nastaví na tovární 
charakteristiku 0-2 mV/V

Další parametry slouží výhradn  pro servisní ú ely

PrtPA Tisk parametr

Rozsah hodnot Poznámka

Parametry se vytisknou po stisku tla ítka

 ENTER 
-- Zobrazí se pouze pokud je rozhraní

nastaveno na tisk 

(F_ser = 1 v menu IOSEt)

tESt Zkušební funkce
pro servisní ú ely

t_Lcd Zkouška LCD displeje 

t_IO Zkouška spínacích vstup  a 
výstup

t_Ser Zkouška rozhraní

t_UtP Zobrazení teploty

t_Uin Napájecí nap tí

t_Ubr Vnit ní hodnota m ení 1 

t_AdU Vnit ní hodnota m ení 2 

Count Referen ní po et pro po ítací váhu ( )
Rozsah hodnot Poznámka

Výb r 1, 5, 10, 20, 50, 100 
nebo jiný. 

(=vstup 1 … 99999)

Zobrazí se pouze p i aktivované 
funkci po ítací váhy

(tYPE = 0 v menu „Func“)

Add Suma ní funkce

F_Add Aktivace suma ní funkce on/off 

total Zobrazení celkové sumy

t_nbr Zobrazení po tu sumací 

clr_t Mazání sumy a po ítadla sumy

Prtno Zákaz tisku po provedení 
sumace (tiskovým tla ítkem)

Clr_P Mazání Sumy
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LIGht Podsv tlení displeje ZAP / VYP

Rozsah hodnot Poznámka

0: Vypnuto

1: Zapnuto 

Viz také 0

-OFF- P ístroj se vypne stiskem  ENTER -- Viz také 3.4.1 Zapnutí a vypnutí
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4.2 Vysv tlení k nastavování 

4.2.1 Meze zobrazení

P ípustný rozsah zobrazení závisí na vážní norm . Nastavení se provádí v menu , submenu
.

trAdE Vážní norma Dolní mez Horní mez
0 necejchuschopné aplikace - 135% váživosti 135% váživosti

1 OIML - 2% váživosti váživost + 9 d

2 NTEP - 2% váživosti 105% váživosti

4.2.2 Hodnota táry

K p epo tu hodnoty netto se použije tára v souladu s následující tabulkou:
Funkce tárování
(F_Tar)

Režim zobrazení Zobrazení táry
(menu )

Výpo et hodnoty
netto

0 = normální Brutto Poslední hodnota táry -

0 = normální Netto po stisku tla ítka Poslední hodnota táry Poslední hodnota táry 

0 = normální Netto po tárování Nová hodnota táry Nová hodnota táry 

1 = ru ní tára Brutto Hodnota ru ní táry -

1 = ru ní tára Netto po stisku tla ítka Hodnota ru ní táry Hodnota ru ní táry 

1 = ru ní tára Netto po tárování Nová hodnota táry Nová hodnota táry 

Nová hodnota táry: Zatížení váhy v okamžiku stisku tla ítka tárování 
Poslední hodnota táry: Hodnota p edchozího tárování. Po zapnutí je tato hodnota nulová. 
Hodnota ru ní táry: Lze zadat v menu, zápis do pam ti je trvalý.

4.2.2 Kontrola klidového stavu 

Pro nastavení mezí indikace ustálení údaje na displeji se používají parametry „Still“ v menu Func.
Parametry mohou nabývat hodnot 00..29. Funkce jednotlivých parametr  je znázorn na v následující
tabulce. (První údaj= asový interval, druhý údaj=krok).

Tyto parametry p edstavují nastavení indikace ustálení z m ené hodnoty z maximálního
po tu m ení  za asový interval. 

asový interval pro m ení vnit ních dílk
max. krok m ení 1 sekunda 0,5 sekundy 0,2 sekundy

všechny 00 10 20
1d 01 11 21
2d 02 12 22
3d 03 13 23
4d 04 14 24
5d 05 15 25
6d 06 16 26
7d 07 17 27
8d 08 18 28
9d 09 19 29

- pro nastavený filtr (Icr – hodnota), asový interval nesmí být menší než odezva filtru. 

- nastavení 0, 10 a 20 neprovádí test ustálení zobrazovaného údaje. Procesy svázané s 
nastavením  indikace ustálení (tárování, tisk, sumace) budou vykonány.

- s aktivovaným speciálním filtrem („F_Fil“=8, nebo asf8-p íkaz) bude asová prodleva ustálení
podstatn  delší, než s ostatními typy filtr  (nastavení 0..7), závisí na parametru „Icr“.  V tomto 
nastavení nebudou rozdíly v asovém intervalu tzn. že nastavení „Still“ nap . 04 bude shodné
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s nastavením 14 a 24. Nastavení indikace ustálení je vždy aktivované, a to i p i nastavení 
„Still“=00,10 nebo 20 jako „StiLL“=01. 

- uživatel musí nastavit hodnoty pro indikátor ustálení v souladu s kalibra ními p edpisy.

5 Kalibrace 
WE2108 je továrn  kalibrována pro jmenovitý rozsah 0 … 2  mV/V. Tato charakteristika z stává po 
dobu provozu p ístroje nem nná a proto není nutné ani možné ji prost ednictvím menu zm nit.

Ke kalibrování je nutné p izp sobit vnit ní zpracování m ené hodnoty ve WE2108 hodnotám, které se
skute n  dosahují p i nulovém zatížení a p i jmenovité váživosti. Ty se zpravidla liší od nulové
hodnoty a maximální výchylky elektroniky, protože 

sníma  je zatížen hmotností prázdné vážní plošiny,

maximální váživost sníma  je vyšší než jmenovitá váživost váhy 

(viz také ást 3.5). 

Jmenovité zatížení váhy se musí zadávat vždy p ed kalibrací (CAP-1 / CAP-2 v menu ).
Pokud se váha kalibruje p ed dopravou na místo použití, musí se zkontrolovat také parametry Lat a Alt
(menu ) a p ípadn  podle pot eby upravit, viz ást 5.6. 

5.1 Kalibrace etalony hmotnosti

Pro nastavení charakteristiky se automaticky použijí vnit ní hodnoty. Postupuje se takto: 

1. Vyvolejte menu .
2. Nulová hodnota:

Vyvolejte parametr „CAL-0“, stiskem  ENTER  se akceptuje dosud platná kalibra ní hodnota.
Váhu nechte bez zatížení.
Dalším stiskem ENTER se zahájí m ení. Na displeji se zobrazí .
Jakmile se zobrazí m ená hodnota, je m ení ukon eno. Hodnota se zobrazuje v mV/V 
(2.0000 = 2 mV/V).

Stiskem ENTER se nam ená hodnota uloží. Jako potvrzení se rozsvítí .

3. Kalibra ní závaží (etalon):
P i následujícím kroku se na váhu zpravidla klade etalon o hmotnosti, která se rovná váživosti váhy.
Pokud se nemá použít linearizace, je možné i áste né zatížení (viz dále). 
P i aktivní linearizaci se nakládá etalon pro první kalibra ní hodnotu.

Položte etalon a zadejte jeho hodnotu jako parametr LOAd1. Ta se zobrazí ve stejné jednotce,
v níž se bude vážit, nap . 2 kg = 2.000 p i nastavení na 3 desetinná místa. 
Vyvolejte parametr  CAL-1, stiskem ENTER  se akceptuje dosud platná kalibra ní hodnota. 
Dalším stiskem ENTER se zahájí m ení. Na displeji se zobrazí .
Jakmile se zobrazí m ená hodnota, je m ení ukon eno. Hodnota se zobrazuje v mV/V 
(2.0000 = 2 mV/V).

Stiskem ENTER se nam ená hodnota uloží. Jako potvrzení se rozsvítí .

4. Pouze p i linearizaci: 
Pro kalibraci dalších bod zadávejte parametry CAL-… a LOAd… podle bodu 3.

Ukon ení je možné kdykoliv stiskem  CE . Tím se práv  zadávaný (ale pouze tento!) parametr
nastaví na p vodní hodnotu. P vodní hodnota se maže teprve po uložení do pam ti (indikace

).

25



5.2 P ímé zadání charakteristiky

Místo m ení lze jednotlivé hodnoty zadávat p ímo. Postup je následující:
V menu  zvolte parametr „CAL-…“ a stiskem  ENTER  zobrazte jeho hodnotu.
Následn  místo stisku ENTER  stiskn te  UP . Hodnotu je nyní možné m nit stiskem UP a  NEXT
(kroky postupu jsou shodné s b žným zadáváním parametr ). Hodnota se zadává v mV/V 
(2.0000 = 2 mV/V).

Stiskem ENTER  se nam ená hodnota uloží. Jako potvrzení se rozsvítí .

Ukon ení je kdykoliv je možné stiskem  CE .

Tento postup je vhodný:
p i stavb  v tšího po tu stejných vah. 
k obnovení omylem smazané kalibrace. P edpokladem ovšem je, že existuje záznam p vodních
hodnot.
p i kalibraci se spo tenými hodnotami. 

5.3 Kalibrace spo tenými hodnotami 

U vah s velkou jmenovitou váživostí asto není možná kalibrace cejchovním závažím. Protože
WE2108 je továrn  kalibrována pro vstupní rozsah 2 mV/V, lze charakteristiku váhy zadat také podle
známé jmenovité hodnoty sníma . P itom se nulová hodnota stanoví automaticky m ením, zatímco
hodnota váživosti se zadá ru n .

5.3.1 Výpo et rozp tí signálu

Jmenovitá váživost (CAP-1)

 Rozp tí signálu = jmenovitá hodnota sníma  × ------------------------------------------

Jmenovitá váživost sníma

Pozor: Takto získané rozp tí signálu (v mV/V) je rozdílem signál  p i nezatížené váze a p i
jmenovitém zatížení. K této hodnot  se p ed jejím uložením jako CAL-1 musí p i íst hodnota
p edzát že (CAL-0, zjišt ná p i kalibraci nazatížené váhy).

CAL-1 = spo tené m icí rozp tí + CAL-0

(CAL-1 je skute ná nam ená hodnota v mV/V, nikoliv rozp tí signálu.)

Jako parametr LOAad1 se zadá váživost ( = CAP-1).

Váhy s více sníma i dávají jmenovitý výstupní signál pouze tehdy, když jsou všechny sníma e
zatíženy jmenovitou zát ží.

5.3.2 P íklad

Paralelní zapojení 4 sníma  po 20 t, citlivost 2 mV/V.

Jmenovité zatížení váhy 60 t, 6 000 ílk , rozlišení 0,01 t. 

1. Nastavení váhy v menu Func:

Zobrazovaná jednotka (tuny): unit = 3 

Po et desetinných míst: Point = 2 

Jednorozsahová váha: Type = 1 

Rozlišení: RES1 = 1 

Maximální zatížení váhy 60t: CAP-1 = 60.00

2. Kalibrace uživatelské charakterisitky v menu CAL:

Provést kalibraci nuly 
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Z paralelního zapojení vyplývá jmenovitá váživost 4×20 t = 80 t (p i 2 mV/V). 

60 t
Rozp tí signálu = [2 mV/V] × ------------------- = 1,5 mV/V 

4 × 20 t 

V menu ode íst hodnoptu p edzát že (parametr CAL-0)
Nap .: CAL-0 = 0,3000 = 0,3 mV/V 
Položku menu opustit stiskem CE, jinak se znovu zahájí m ení!

Signál p i jmenovitém zatížení = Rozp tí signálu + signál p edzát že
= [1,5 mV/V] + [0,3 mV/V]
= 1,8 mV/V 

V CAL-1 se také zadá 1 8000

5.4 Kalibrace áste nou zát ží

P i lineární charakteristice (kalibrace pouze podle dvou hodnot, parametr Lin = 0) lze provést kalibraci
áste nou zát ží, jestliže není kalibra ní závaží požadované hmotnosti k dispozici. Jako parametr

LOAd1 uloží WE2108 nejprve hodnotu jmenovitého zatížení váhy (z CAP-1, menu Func). P i kalibraci 
áste nou zát ží se na hodnotu použité zát že musí zm nit hodnota LOAd-1, (nikoliv CAP-1).

Velikost áste né zát že se smí pohybovat od 20% do 120% jmenovité váživosti.

5.5 Linearizace 

Linearizace (menu CAL) je pot ebná pouze tehdy, jestliže výstupní signál sníma  není p ímo úm rný
hmotnosti zatížení (což m že být zp sobené nap . mechanickými p evodovými leny). V závislosti na 
parametru Lin jsou k dispozici následující korek ní metody: 

Lin Funkce Vztažné hodnoty

0 P ímo bez linearizace CAL-0 ... 1, LOAd1

1 Polynom 2. ádu CAL-0 ... 2, LOAd1 ... 2 

2 Polynom 3. ádu CAL-0 ... 3, LOAd1 ... 3 

Použité hodnoty musí být zadávány podle po adí. P i aktivní linearizaci není kalibrace áste ným
zatížením možná, tj. poslední hodnota se rovná jmenovité váživosti váhy. 

5.6 Vliv geografické polohy místa použití 

Dále popsané funkce umož ují kalibraci u výrobce váhy i v p ípad , že je váha ur ena pro použití
v jiné geografické poloze (nadmo ská výška, zem pisná ší ka). P i kalibraci na míst  toto nastavení
odpadá!

Tíhové zrychlení a tím i údaj váhy závisí na geografických údajích (nadmo ská výška, zem pisná
ší ka) místa vážení. Rozdíly mezi jednotlivými oblastmi na území SRN jsou menší než 0,1%, 
celosv tov  pak do 0,6%. 

Pokud tento vliv nového umíst ní na m enou hodnotu p esahuje p ípustné meze chyby váhy, je 
obvykle nutná nová kalibrace. Místo ní lze zm nit vnit ní hodnoty korek ní funkce WE2108 a vliv místa 
použití tak eliminovat. 

K tomu se v menu Func (p ístupové oprávn ní je nutné!) zadá:

LAT = zem pisná ší ka

ALT = nadmo ská výška v násobkách 100 m (nap . 12 = 1 200 m n.m.)

P edpokladem je, že p ed kalibrací cejchovním závažím byly tyto hodnoty správn  zadány.

Hodnoty nastavené ve výrob  v Darmstadtu: LAT = 50, ALT = 1 
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P i kalibraci na jiném míst  se musí tyto hodnoty opravit (nejprve zm nit hodnoty LAT a ALT, 
potom teprve kalibrovat). P i zm n místa použití pak sta í tyto hodnoty nov  zadat. Pokud nebyly 
p i kalibraci hodnoty správn  zadány, vzniknou v míst  nového použití chyby, p estože váha p i
kalibraci zobrazovala správné hodnoty. Správné zadání hodnot p ed a po kalibraci je na 
zodpov dnosti provozovatele váhy nebo toho, kdo ji uvád l do provozu.

5.7 Oprávn ní p ístupu

Data vztahující se ke kalibraci (nap . jmenovité zatížení a jednotka vážení), stejn  jako kalibraci je 
nutné chránit p ed neoprávn ným p ístupem. K tomu lze p íslušné položky menu uzamknout, ímž se 
parametr LocPA v menu Func nastaví na hodnotu 1. P i následujícím vstupu do menu se p íslušné
položky nezobrazí nebo je nelze zm nit. Pro zp ístupn ní se musí stisknout zakryté tla ítko kalibrace
ješt p ed vstupem do menu parametr . Tla ítko je p ístupné otvorem v levé spodní ásti p edního
panelu (viz 3.1.2) a ke stisknutí se musí použit tenký, zašpi at lý p edm t. V provozu je kalibra ní
otvor p elepen p iloženou nálepkou nebo v p ípad  cejchuschopných aplikací kalibra ní zna kou.

Pokud je váha chrán na tímto zp sobem, je p ístup k dat m vztahujícím se ke kalibraci možný pouze: 

po stisku skrytého tla ítka

nebo

p i p ístupu z po íta e po zadání hesla

Nezávisle na výše uvedeném se p i každém zásahu do parametr , vztahujících se ke kalibraci (tj. 
v režimu OIML nebo NTEP, parametr Trade), zm ní hodnota kalibra ního íta e. V pr myslovém
režimu (Trade = 0) z stává hodnota kalibra ního íta e beze zm n. Toto je nezávislé na zp sobu
zam ení parametrem LocPA.

Pokyn: WE2108 umož uje uzamknout možnost zm ny parametr  ovládacím vstupem (nap .
zamykatelným spína em). V takovém p ípad  nemá ú inek ani stisk skrytého tla ítka. P i
zamykání se musí nastavit parametr F_InP v souladu s ástí 4.1.3, „Ovládání z menu“.

Vstup „Zam ení
parametr “ 1)

status
vstupu 2 

Parametr
LocPA

Stisk skrytého
tla ítka

P ístup ke 
kalibra ním
parametr m

aktivní ----- ----- ne2 nebo 3 

neaktivní ----- ----- ano

----- 1 ne ne

----- 1 ano (p ed vstupem 
do menu)

ano

ostatní

----- 0 ----- ano
1) viz ást 6. 3 

5.8 Uzamknutí klávesnice

Uzamknutí klávesnice je možné pomocí ídicího vstupu „F_InP“ (nap . externím p epína em na klí ).
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6 Další funkce

6.1 Filtrování 

WE2108 disponuje flexibilními analogovými a digitálními filtra ními funkcemi, ímž je možné docílit
stabilní indikace s krátkou dobou uklidn ní.Tovární nastavení je vyhovující pro váhy do 6 000 dílk
p i 1 µV/e. Zm ny se provád jí v menu FiL:

F_FiL nastavuje mezní kmito et filtru, viz tabulka menu.

Icr je dodate né pr m rování p es 1 ... 99 hodnot. Tuto funkci použijte p i velmi pomalých 
odchylkách m icího signálu (nap . pohyb váženého sila v trem), dosáhnete tak stability 
zobrazené hodnoty. etnost m ení se tím neovlivní (filtr s plovoucím pr m rem).

I p i nastavení filtru na nejpomalejší hodnotu je zaru eno, že po zm n  zatížení se zobrazená hodnota
zm ní do jedné sekundy (v souladu s EN45501:1992 lánek 4.4.1). 

6.1.1 Filtr a stav uklidn ní

V tší hodnotou Icr se prodlouží doba náb hu. Indikace stavu uklidn ní (pokud je zapnuta) se
p izp sobí automaticky. Jednotka m ení nebo ##c## - zna ka po ítacího režimu se zobrazí teprve
tehdy, když je m ená hodnota stabilní po dobu, která odpovídá dob  náb hu. P i skokových
zm nách se tedy jednotka m ení zobrazí teprve po dvojnásobku doby náb hu.

6.2 Výstupy mezních hodnot 

WE2108 je vybavena dv ma programovatelnými spínacími výstupy. Každý kanál se aktivuje p i
p ekro ení nastavené hodnoty a p i jejím poklesu pod tuto mez se deaktivuje. Nastavením r zných
hodnot vzniká libovoln  nastavitelná hystereze. Nastavené hodnoty lze vztáhnou k hodnot  brutto 
nebo netto, nezávisle na aktuálním stavu zobrazování. Aktivní kanál mezní hodnoty se na displeji
indikuje zobrazením  nebo  (pouze u jednorozsahové váhy, v opa ném p ípad  indikace slouží
pro indikaci rozsahu).

ídicí výstupy p ístroje jsou v provedení otev ený kolektor, spínají proti zemi p ístroje. P i azení úrovní 
jednotlivým stavu mezní hodnoty se nastavuje parametry P1_Lo, p íp. P2_Lo a je vysv tleno
v následující tabulce. Zát ž (relé, signálky) se p ipojí ke kladnému pólu zdroje napájení (max. 40 V). 
Použitím rezistor  pro pull-up zapojení mohou být na výstupu logické úrovn . K induktivním zát žím je 
nutné paraleln  p ipojit ochrannou diodu.

Param Px_Lo Zatížení Status mezní hodnoty Spína  – otev . kol. Výstupní úrove

0 pod vypínací hodnotou neaktivní sepnut Low

0 nad spínací hodnotou aktivní rozepnut High

1 pod vypínací hodnotou neaktivní rozepnut High

1 nad spínací hodnotou aktivní sepnut Low

mezi spínací a vypínací
hodnotou

stav z stává
zachován

P i nadproudu se aktivní výstup odpojí. Aby se pojistka znovu zapnula, je nutné na asi 30 s výstup
odpojit (podle logiky p ekro ením nebo nedosažením mezní hodnoty). Je také možné vypnout
WE2108.
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6.3 Vstupy

Spínací vstupy WE2108 lze použít pro následujíc funkce:

Obsluha váhy externími tla ítky (nap . váha pro nákladní vozidla)

ízení prost ednictvím SPS 

Kontrola umíst ní váhy sníma em náklonu.

Blokování všech parametr  proti zm n  (menu a rozhraní).

Vstupy jsou z výroby deaktivovány, p i azení funkcí se provede ve dvou krocích:

1. Aktivace zam ení parametr  nebo kontrola náklonu parametrem F_InP. Toto nastavení (v menu
Func) se vztahuje ke kalibra ním parametr m. Lze je chránit stejn  jako kalibra ní parametry
(p ístup pouze po stisku skrytého tla ítka), zm ny se registrují kalibra ním íta em.

2. Vstup m, které nemají p i azenou žádnou funkci, lze v menu ioSEt p i adit vážní funkci (parametry
Fin14, Fin2). Tato možnost je dostupná vždy, i p i cejchuschopných aplikacích.

Parametrem F_InP lze nastavit následující kombinace:

F_InP Vstup 1 Vstup2

0 volný pro vážní funkce volný pro vážní funkce 

1 sníma  náklonu volný pro vážní funkce 

2 volný pro vážní funkce zam ení parametr

3 sníma  náklonu zam ení parametr

4 volný pro vážní funkce sníma  náklonu

Vážní funkce pro vstup 1 (parametr Fin 1)
F_InP Fin 1 Funkce

0 žádná

1 tárování

2 tisk

3 brutto/netto

0; 2; 4 

4 st ídav  po každém stisku: 
- Tárování
- P epnutí na brutto hodnotu

1; 3 -- bez vážní funkce (vstup obsazen pro sníma  náklonu)

Vážní funkce pro vstup 2 (parametr Fin 2)
F_InP Fin 2 Funkce

0 žádná

1 tárování

2 tisk

0; 1 

3 brutto/netto

2; 3 -- bez vážní funkce (vstup obsazen pro zam ení parametr )

4 -- bez vážní funkce (vstup obsazen pro sníma  náklonu)

Elektrické vlastnosti a p i azení úrovní: 

K ízení vstupu se musí mezi svorky Pin1 a GND (vstup 1), p íp. Pin2 a GND (vstup 2) p ipojit spína  / 
tla ítko. Samostatné napájení není t eba. Alternativn  lze na Pin1 /Pin2 p ipojit ídicí nap tí, které je 
vztaženo k zemi p ístroje (GND). P itom se musí dodržet nap ové úrovn  uvedené dále. 
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Stav „neaktivní“ „aktivní“

p i p ipojení spína e vstup otev en (klidová úrove cca 5 V) vstup spojen se zemí 

p i ízení externím nap tím min. 3,5 V 
max. 35 V 

min. -30 V 
max. 0,4 V 

TAR, tisk, B/N žádná aktivita funkce se provede

zam ení parametr zm na možná zm na zablokována

sníma  náklonu m ení zobrazení „tilt“ (náklon)

6.4 Funkce tisku

Na sériový výstup WE2108 lze pro výstup nam ených hodnot p ipojit tiskárnu. Komunikace používá
protokol XON/XOFF. P edtím je nutné nastavit rozhraní do režimu tisku (F_Ser = 1 v menu ioSet). Tím 
se zp ístupní menu tisku Print.

Tisk se spouští ru n  stiskem tla ítka „Tisk“.

Krom  hodnoty hmotnosti lze vytisknout i další informace. Parametrem F-Prt (funkce tisku) volíte druh 
výstupní informace podle následující tabulky:
F_Prt Tiskový výstup (pro každou ást samostatný ádek)

0 funkce tisku vypnuta

1 m ená hodnota

2 datum, m ená hodnota

3 datum, as, m ená hodnota

4 textový ádek, m ená hodnota

5 pr b žné íslo, m ená hodnota

6 datum, pr b žné íslo, m ená hodnota

7 textový ádek, datum, pr b žné íslo, m ená hodnota

8 datum, as, pr b žné íslo, m ená hodnota

Tabulka 6-1

„Textový ádek“ lze uživatelsky definovatelný.Jeho zadání je možné pouze prost ednictvím po íta e,
k tomu je nutné nastavit rozhraní do režimu „p ipojení po íta e“ (ioSEt / F_Ser = 2). Po nastavení je 
nutné p epnout toto nastavení zp t na „tisk“.

Pr b žné íslo za íná po zapnutí hodnotou 0 a nelze je zm nit ru n  (rozsah ítání 0 ... 99 999).

Tiskový výstup je závislý na provozním stavu váhy a odpovídá zobrazení na displeji. Jako 
p íklad uvedeme funkci tisku 2: 

Brutto:
Date: 05.12.98 

G 34,65 kg

Netto:
Date: 05.12.98 

N 34,65 kg

T 9,80 kg

Netto (ru ní tára):
Date: 05.12.98 

N 34,65 kg

T 10,00 kg

Po ítací váha (brutto):
Date: 05.12.98 

CG 43 Pcs
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Tisk se spustí pouze ve stavu uklidn ní, takže se jednotka m ení vytiskne vždy. P i necejchuschop-
ných aplikacích lze tisknout libovoln asto.

P i cejchuschopném nastavení nelze tisk opakovat. Nový tisk je možný teprve po zm n  zatížení a
obnovení stavu uklidn ní. Tisk není možný mimo meze zobrazení. 

Jestliže se v menu Print zadá íslo položky zboží, zobrazí se nad m enou hodnotou jeden ádek
navíc. Tisk položky zboží se vypne nastavením její hodnoty na 0. 

6.5 Formátování tiskového výstupu 

Výše uvedené položky tisku se tisknou na jednotlivé, pod sebe umíst né ádky. Aby bylo možné 
tisknout do ur itého místa ve formulá i, lze celý blok posunout nastavením následujících parametr :

SPACE: Po et mezer p ed každou položkou tisku (= posun doprava)

LnEF1: Po et prázdných ádk  p ed za átkem bloku textu

LnEF2: Po et prázdných ádk za tiskem. Tento parametr slouží k posunu celé stránky místo
funkce posunu formulá e (form feed). ádky se po ítají od první ádky tisku. P i plynulém tisku je 
rozte  mezi bloky textu rovna sou tu LnEF1 a LnEF2, nezávisle na po tu ádk  vlastního tisku. P i
zm n  tiskového protokolu se proto nemusí upravovat LnEF2. To platí za p edpokladu, že LnEF2
je alespo  rovno po tu ádku tisku. 

Tovární nastavení je F_Prt = 1

 SPACE = 0

 LnEF1 = 0

 LnEF2 = 2

6.5.1 P íklad

F_Prt = 2 (datum, m ená hodnota)

Aart_No = 1234

SPACE = 4

LnEF1 = 2

LnEF2 = 6
--------------------

>

>

>>>>Date: 05.12.98 

>>>>Art-No: 1234 

>>>>G 34,65 kg

>

>

>

--------------------

(Znaky „>“ a „-„ se netisknou.)

6.6 Nastavení hodin

Interní hodiny WE2108 slouží k tisku data a asu a pro ostatní funkce p ístroje nemá význam. Nasta-
vují se v menu Print. Po vypnutí p ístroje se asový údaj neztratí, pokud se ovšem nevypne napájení. 
Po p erušení napájení se zachová poslední platné datum, hodiny za nou m it as od stavu 00:00:00.
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6.7.1 Suma ní funkce 

Sumace vážení se provádí tla ítkem „Print“. Stiskuntím tla ítka Print se provede:

- Jestliže bude funkce sumace aktivovaná, p i te se vážená hodnota (hodnota
na displeji) k sum , která je uložena v pam ti.

- Jestliže byla aktivovaná funkce tisku, provede se tisk vážního lístku. Pokud 
bude aktivovaná sumace, bude suma a íslo sumy vytišt no.

B hem sumace se po dobu jedné sekundy zobrazí na displeji text AddEd.

Pokud b hem stisknutého tla ítka „Print“ nebude údaj na displeji ustálený, požadavek na funkci 
z stane zapamatován a provede se až po ustálení údaje.

Jestliže je nastaven obchodní režim, sumace b hem tisku (sekundu po tisku) bude provedena jen za 
podmínek, že dojde k ustálení hodnoty na displeji.

Suma a po et sumací nejsou uloženy v trvalé pam ti, po vypnutí napájecího nap tí budou 
zapomenuty.

Následující instrukce jsou pro ízení suma ních funkcí p es sériové rozhraní RS232.

- add

- sum

- csn

(viz. Referen ní p íru ka 2. díl)

6.7.2 Suma ní funkce v menu Add 

F_Add Aktivace suma ní funkce on/off 

Total Zobrazení celkové sumy 1)

t_nbr Zobrazení po tu sumací

clr_t Mazání sumy a po ítadla sumy 

Prtno Zákaz tisku po provedení sumace (tiskovým tla ítkem)

Clr_P Mazání Sumy

1) Hodnota sumy s v tším po tem míst n ž 5 digit  je zobrazena ve dvou krocích:

- Zobrazení vyššího po tu míst (po dobu zobrazení je doprovázeno v levém 
horním rohu displeje symbolem 1)

- Zobrazení nižšího po tu míst (po dobu zobrazení je doprovázeno v levém 
horním rohu displeje symbolem 2)

6.7.3 Povolený rozsah

P i sumaci je práv  zobrazovaný údaj na displeji p i ten. Aby nedocházelo k sumaci s nevhodnou
položkou, je nutné dbát na rozlišení gross x net hodnoty displeje. Celková suma, stejn  tak po et
sumací, se uloží do pam ti.

Chybn  p i tenou položku již není možné z celkové sumy ode íst!

Je možné se íst maximáln  21000 hodnot. P i p ekro ení po t  sum 

M že docházet  k sumaci vlastních veli in, které mohou nabývat záporných hodnot, ale jen do po tu
max. 9 digit . (nap . hodnota –123456,789 kg). Pokud dojde k p ekro ení mezí funkce sumace je 
zastavena. Místo sumy je pak vytišt na na tiskovém výstupu hláška:

Sum Overflow 
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Not added

Na displeji je pak chybové hlášení Err15.

6.7.4 Mazání sumy

Mazání sumy je možné dv ma zp soby:

- V menu Add je podmenu „cLr_t“, vymazání musí být potvrzeno stisknutím 
klávesy ENTER. S aktivní funkcí tisku je p ed vymazáním proveden tisk sumy
(tisk je proveden mimo m enou hodnotu na displeji).

- P es rozhraní RS232 komunika ním p íkazem csn. 

Suma bude automaticky vymazána pokud dojde ke zm nám následujících nastavení:

- zm na v menu CAL

- zm ny prost ednictvím p íkaz  CAP, LWT, LVA, (SFA, TMI, TMP)

- p íkaz LGC a jeho potvrzení (trvalé uložení do pam ti) TDD1 

- „dEfLt“ funkce v menu FACt 

Suma ní funkce b hem po ítacího režimu.

Jestliže je procesor WE2108 v po ítacím režimu (parametr „tYPE“ = 0 v menu Func), a displej ukazuje
po et, hodnota váhy nem že být p i tena.

Pro suma ní funkce platí následující:

Jestliže „tYPE“ je nastaveno na 0, po ítací režim, jsou p i ítány po ty do celkové sumy. Jestliže dojde
k p epnutí do vážicího režimu následuje toto: 

- Suma a po et sumací z stanou nezm n ny.

- Na displeji se nezobrazí informace o p i tené hodnot  added.

- Jestliže  je funkce tisku aktivní, aktuální hodnota vážení je vyslána na tiskový 
výstup v etn  hlášky 

No count value

Not added

Pro s ítání (sumaci) hodnot vážení a po tu sumací musí být v menu „tYPE“> 0. 

6.7.6 Tisk 

Tiskový výstup dat: 

- Pro tisk  G/N váhy v etn  sou tu a po tu sum je nutné nastavit tiskový formát 
„F_Prt“ viz. Funkce tisku. 

- Suma a po et sou t nemá rozlišení G/N!

P íklad (platí pro „F_Prt“ je 2): 

Date: 05.12.98 

N = 34,65 kg

T = 9,80 kg

Total:

4 weighins

* 416,85 kg

Celková suma je ozna ena hv zdi kou a m že být složena z hodnot gross a net.
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6.8 Výstup pro externí displej (druhý displej)

Pro výstup ( 1-2 hodnot/sekundu) platí nastavení „F_Ser“ = 3. 

Výstupní formát pro externí displej: 

Byte . Znakový výstu Poznámka

0 Znak po átku et zce, nebo prázdný znak Jestliže je nastaveni (ioSEt-menu)

1 G nebo N Gross / net 

2 1,2 nebo více prázdných znak Pro dvourozsahovou váhu

3 o „pásmo nuly“

- Znaménko

Prázdný znak Jiné možnosti

4 Hodnota váhy – cifra

5 Hodnota váhy – cifra nebo poml ka

6 Hodnota váhy – cifra nebo poml ka

7 Hodnota váhy – cifra nebo poml ka

8 Hodnota váhy – cifra nebo poml ka

9 Hodnota váhy – cifra nebo poml ka

10 Prázdný znak

11 Prázdný znak

12 Jednotka m ení (nebo prázdný znak) Po ustálení váhy 

13 Jednotka m ení (nebo prázdný znak) Po ustálení váhy 

14 Koncový znak 1 Nastavení (ioSEt-menu)

15 Koncový znak 2 Nastavení (ioSEt-menu)
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7 Odstra ování závad 

Chybová hláška Význam Náprava

(horní segmenty)

M ená hodnota nad max. hodnotou
zobrazení (v závislosti na nastavené
vážní norm )

Zmenšit zatížení váhy zkontrolovat jmenovitou
váživost: Parametry CAP-1 a CAP-2 v menu 
Func

(spodní segmenty)

M ená hodnota pod max. hodnotou
zobrazení (v závislosti na nastavené
vážní norm )

P i zobrazení netto p epnout na brutto, pop .
znovu zkalibrovat.

Err10 Chyba p i nulování Odstranit rušivé vlivy (kmitání, vítr). Nastavit 
vyšší hodnotu filtru. Dbát na rozsah nulování
(2% jmenovitého rozsahu).

Err11 Chyba p i tárování Tárování je možné pouze p i hodnot  táry
v rozsahu zobrazení m ené hodnoty.

Err12 Po ítací váha: Hmotnost referen ního
po tu je p íliš nízká. 

Použít v tší referen ní po et v hodnot
alespo 1/10 000 jmenovité váživosti.

Err22 Zadaná hodnota je v tší než rozsah 
nastavení parametru.

Zadání zopakujte, dbejte na rozsah možného
nastavení (viz kapitola 41.3) 

Err24 Chyba p i zadání nové hodnoty tovární
kalibrace

Hodnoty zadávejte/m te v po adí sza, szu, 
sfa

Err42 Vnit ní chyby software Hlášení dodavateli

Err44 Nepracuje A/D p evodník Zkontrolujte kontakt a polaritu p ipojených
sníma . Obsazeny musí být všechny svorky,
p i ty vodi ovém propojení dbejte na pokyny
v kapitole 3.2.3

Err48 Napájení sníma  není konstantní Zkontrolovat výpadky napájecího nap tí.

Err51 Chyba zápisu do permanentní pam ti Zkontrolovat výpadky napájecího nap tí.

Err60 Chybná pracovní charakteristika Oprava nebo hodnoty zadejte znovu 

Err61 Chybná teplotní kompenzace Oprava

Err62 Nepoužitelné hodnoty p i kalibraci nebo
linearizaci

- Opakovat kalibraci
- P i linearizaci pokládat závaží ve 
vzestupném po adí

Err65 Kalibrace áste ným zatížením mimo 
dovolený rozsah

20% ... 120% jmenovité váživosti

Err73 P etížení váhy (> 130% jmenovité
váživosti)

P etížení m že poškodit sníma e, p ípadn
zkontrolovat cejchovním závažím 

Err80 Chybné vnit ní nastavení rozhraní Hlášení dodavateli

Err81 P ete ení rozhraní Zkontrolovat nastavení p enosové rychlosti na 
WE2108 a p ipojeném p ístroji

Err82 Chyba rozhraní – framing-error Zkontrolovat nastavení p enosové rychlosti na 
WE2108 a p ipojeném p ístroji

Err83 Chyba rozhraní – chyba parity Zkontrolovat nastavení parity (sudá/lichá/bez
parity)

Err84 Chyba p i výstupu z výstupního
zásobníku (output buffer) 

Hlášení dodavateli

Err85 P ete ení vstupního zásobníku p i
p ipojení po íta e

P íkazy z externího software odesílat s v tšími
intervaly

Err96 P ete ení asova e watch-dog Hlášení dodavateli

Err97 Nep ípustné p erušení Hlášení dodavateli

Err98 Ztráta parametr  p ístroje
z permanentní pam ti

Hlášení dodavateli

Err99 P ete ení kalibra ního íta e Oprava

NoAcc = „no Access“ 
Došlo k pokusu zm nit parametry
vztahující se ke kalibraci.

P ed vstupem do menu parametr  stisknout
skryté tla ítko.
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Chyba Možná p í ina Náprava
Nedefinovaná úrove  na ídicích
vstupech (pouze p i jejich aktivaci)

Použít jednozna nou úrove – „high“ (> 4 V) 
nebo „low“ (<0,8 V) 

P ístroj se sám od 
sebe zapíná nebo má 
vysokou klidovou
spot ebu

P íliš nízké napájecí nap tí U(min) = efektivní hodnota po ode tení
zbytkového zvln ní > 10 V 
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